CHARAKTERISTIKA IRC SYSTEMU

IRC je urcené k fizeni otopnych soustav, regulace

teploty v jednotlivych mistnostech.

Funkce je zaloZena na fizeni termoelektrickych hla-

vic, které reguluji topny okruh mistnosti.

Je-li pozadovana teplota vy$si nez naméfend teplota

v mistnosti, zacne hlavice otevirat topny okruh a sa-

moziejmé naopak, je-li pozadovana teplota nizsi

bude zavirat.

Vyuizitim IRC systému lze doséh imalnik
komfortu vytapéni pfi minimalnich nakladech na

topnou energii.

IRC4 ROZSIRUJICi MODUL
PRO 4 MISTNOSTI

Modul IRC4 slouZi pro pfipojeni teplotnich cidel
a termohlavic. (4x teplotni ¢idla ADS 100 ABB a
4x vystup pro termoelektrické hlavice).

Na jeden vystup lze pfipojit az 6 termoelektric-
kych hlavic MT4-024 T-Smart s napajecim napé-
tim 24V DC a s maximalnim zatéZi 3A na jednu
mistnost.

IRC SYSTEM

KOMFORTNI VYTAPENI

ADS 100 ABB
POKOJOVE CIDLO
Teplotni ¢idlo uréené pro

méreni prostorové teploty
(montaz pod omitku).

Design ABB Element a
Time vcetné barevnych
variant.

DIGI CAN MODUL
RIDICI JEDNOTKA

DIGI CAN je srdcem a mozkem komfortni regulace,
vyhodnocuje data z modulti IRC4
a dle pozadované teploty fidi termohlavice.
PFipojenim do sité internet umozriuje
ovladat regulaci v uZivatelské aplikaci HEAT Control.

SCHEMA ZAPOJENI

L& vhodny pro regulaci otop-

Mistost 1 Misnost 3
405 100 405 100

Mistnost2 Wistnost &

£
i

=

Rl 11 1)

MT4-024LC-NO
TERMOELEKTRICKY POHON

Maly pfimy termoelek-
tricky ventil Smart-T je

nych téles véetné podlaho-
vého vytapéni.

Max. odbér 2W

NO (bez napéti otevieny)

—

ADDAT HEAT CONTROL

UZIVATELSKA APLIKACE

UZivatelska aplikace pro jednoduché ovla-
dani regulace z pohodli vaseho domova, na
vasem PC, notebooku nebo tabletu.
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IRC systém - Instalaéni pfirucka

1. Obecné

Tato ptirucka je urcena jako informacni material pro
servisni techniky. Seznamuje s instalaci, montazi a zak-
ladnim nastavenim IRC systému. Vice informaci k
pouziti naleznete v ptiru¢ce Heat Control.

1.1. Popis soucasti IRC systému

1.1.1. Ridici modul DIGI CAN

Tato fidici jednotka, je ur¢ena pro fizeni IRC systému.
K této jednotce se pripojuji po komunika¢ni sbérnici
CAN rozsitujici moduly IRC4.

V tomto systému muze byt zapojeno az 11 modulia IRC4
na jeden fidici modul DIGI CAN, coz znamena az 44
mistnosti ¢i okruht vytapéni.

1.1.2. RozS$ifujici modul IRC4

Tento modul je v systému jako rozsitujici modul pro
ptipojeni az 4 mistnosti. Coz znamena 4 teplotni ¢idla
ADS a termoelektrické hlavice s napajecim napétim
24V pti¢emz vystup pro hlavici spind proti zemi. Max-
imalni pocet hlavic na jednu mistnost je omezena
proudové avSak max. 3A. Proto nelze pfedem omezit na
pocet hlavic.

1.1.3. Urceni teplotnich Cidel

Pro pouziti teplotnich ¢idel je vice variant, 1isi se dle
moznosti dané instalace. Nize jsou popsané typy cidel
pro méfeni prostorové teploty. Napt. prostorové ¢idla
ADS 100, ADS 100 ABB nebo ADS 100 ITL také Ize
pouzit kabelové ¢idlo ADS 150 pfedem definované
délky.

- Pokojové ¢idlo do mistnosti: ADS 100,
ADS 100 ABB, ADS ITL

1.1.4. Termoelektrické hlavice

V IRC systému lze pouzivat hlavice, které jsou napajeny
stejnosmérnym napajenim 24V. Funkce fizeni hlavic
spociva v rozpojeni ¢i sepnuti obvodu napajeni hlavic.
Upozornéni podle poctu hlavic pfipojenych v celém
IRC systému musi byt vybran zdroj napajena s
dostatecnym piikonem. Dale na jeden vystup pro hlav-
ice lze ptipojit hlavice v souc¢tu maximalniho proudu
3A.

2. Popis a funkce IRC systému
2.1. Popis funkce

IRC systém - komfortni vytapéni
(Individual Room Control)

Definice:
IRC systém je automatické fizeni teplotnich rezima v
jednotlivych mistnostech. Slouzi k fizeni mistnosti
ustfedniho vytapéni, véetné podlahového topeni.
Princip funkce spociva v fizeni termoelektrickych
hlavic, které se oteviraji ¢i zaviraji dle rozdilu namétené
teploty v mistnosti a pozadované teploty v realném Case
natavené v tydennim programu.

Vyse na obrazku ¢.1 je znazornéna topologie zapojeni
IRC systému. Ovlada se aplikaci Addat Heat Control,
kterou Ize nainstalovat a spustit na kazdém PC, Note-
booku a tabletu bézicim pod opera¢nim sytémem Win-
dows XP a vyssi. Aplikace komunikuje s fidicim
modulem ptes HTTP protokol.

Diky tomu je mozné ovladat cely systém i1 dalkové pies
internet, o0 moznostech nastaveni dalkového pristupu nas
prosim kontaktujte na www.addat.cz.

Dale tidici modul komunikuje s modulem IRC4 komu-
nikaéni sbérnici CAN po které si predavaji informace
napiiklad o teplotach atd.

2.1.1. Automaticky rezim

Jedna se o nejcastéji pouzivany rezim o ktery se uzivatel
dale nemusi starat nebo néco nastavovat. Funguje na
zaklad¢ tydenniho programu kde si 1ze pomoci teplot-
nich scén viz nize popsané sestavit vyhovujici program.
Nastavuje se pro 7 dni v tydnu s minimalnim moznym
krokem 30 minut. Znamena to, ze napt. od 8:00 - 11:00
bude pozadovana teplota v mistnosti 22°C a 11:00 -
20:00 bude napf. 23,5°C timto zptisobem lze si sestavit
topny program.

2.1.2. Tydenni program

Pro automaticky rezim zde slouzi tydenni program
(pondéli - nedéle, 0:00 hod - 24:00 hod). Minimalni nas-
tavitelny krok je 30 minut pro teplotni scénu. Pro ses-
tavovani tydenniho programu je 16 teplotnich scén
kterymi se sestavuji tydenni rezimy kazda z nich lze
definovat v rozsahu 10°C - 30°C po 0,5°C.

Mistnost 1
ADS 100
(=

Termoelektricka hlavice

Mistnost 3
ADS 100

Termoe\erk‘tricka hlavice
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2.1.3. Teplotni scény

V systému je k dispozici 16 teplotnich scén které si uzi-
vatel sam definuje a to v rozmezi 10,0°C - 30,0°C s
krokem 0,5°C. Tyto pfednastavené scény muze pouzivat
pro jakoukoliv mistnost v ramci jednoho fidiciho mod-
ulu.

2.1.4. Manualni rezimy
Pro napiiklad otestovani ¢i centralnimu odstaveni
celého systému je mozné pouzivat manualni rezimy.

Uzaviit hlavice - uzavie vSechny vybrané mistnosti
Otevfrit hlavice - otevie vSechny vybrané mistnosti

Utlum - centralni Gtlum pro vechny vybrané mistnosti,
nastavuje se teplota na kterou bude manualné systém
regulovat.

2.1.5. Termoelektrické hlavice NO/NC
V IRC systému Ize pouzivat oba typy termoelektrickych
hlavic a to jak NO tak i NC v uzivatelské aplikaci Heat
Control v sekci nastaveni se uréuji podle pouzitého typu
hlavic vice navod ADDAT Heat Control.

NO - normally Open: coz zmanena, ze hlavice bez
napéti je trvale oteviena. Doporucujeme pouzivat tento
typ, nehrozi tak pii vypadku napéti napi. zamraz a
podobné.

NC - normally Close: znamena, ze hlavice bez napéti
bude trvale zaviena.

2.2. Sbérnice CAN

Komunikaéni sbérnice CAN je urcena pro privatni ko-
munikaci IRC sytému, jednotlivé moduly piijimaji a
odesilaji data po této sbérnice.

Pro zajisténi bezproblémového chodu komunikace se
musi fadné takzvané ukoncit sbérnice.

U fidiciho modulu se vzdy jedna se o zacatek sbérnice,
proto musi obsahovat uz z vyroby spojeny jumper, ktery
se nachazi vedle baterie viz. nize obrazek ¢.2. Poté se
musi ukongit sbérnice u posledniho modulu zapojeného
v tfad¢é. Tim se provede vSe potiebné pro spravnou
funkeci sbérnice CAN.

Maximalni doporucena délka vedeni je 100m, neni-li
nikde zjisténé ruseni.

(Obr £.2)

2.3. Nastaveni adresy
Kazdy rozsifujici modul zapojeny na jedné sbérnici
musi mit svou adresu pro spravny chod komunikace
CAN, adresa se nastaveuje pomoci DIP switche
umisténého témeért na kraji a provadi se pfepnutim do
spravné polohy viz. tabulka obrazek ¢.3. Maximalni
pocet adres je 11 pfipojenych na jeden fidici modul
DIGI CAN.

Jen pro informaci pomoci uzivatelské aplikace Heat
Control 1ze fidit az 10 fidicich jednotek coz znamena az
440 mistnosti.

ADRESA

SWITCH | ADRESA | SWITCH

(Obr &.3)

2.4. Funkce LED diod

LED diody slouzi jako vizualni kontrola funk¢nosti ¢i
stavu, napf. sviti-li je funk¢ni teplotni ¢idlo.

2.4.1. Teplotni ¢idla (LED dioda)

U kazdého vstupu pro teplotni ¢idlo je zelena LED
dioda, ktera oznacuje stav teplotniho ¢idla. Sviti-li dioda
oznacuje to pripojené a funkéni teplotni ¢idlo, nesviti-
li dioda zobrazuje to bud’ neptipojené nebo nefunkéni
¢idlo. Pokud je ¢idlo pfipojené a dioda nesviti je za-
pottebi zkontrolovat jestli je ¢idlo spravné pfipojené a
pokud ano je mozné Ze se jedna o poruchu cidla a je
nutné ho vymeénit.

2.4.2. Vystupy pro termohlavice

Kazdy vystup pro termoelektrickou hlavici ma svou
LED diodu pro zobrazeni stavu. Jsou umisténé u po-
jistkového pouzdra, sviti-li tato dioda znamena to, ze je
vystup pro termohlavici sepnuty tedy zavira se (netopi),
v opaéném pripadé dioda nesviti a hlavice se otevira
(topi).

2.4.3. LED diody zobrazujici stav modulu

Tyto LED diody jsou urcené pro signalizovani stavil
napf. komunikace, porucha ... Jsou umisténé pod mod-
rym DIP switchem. V tabulce jsou popsany stavy u jed-
notlivych LED diod.
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LED diody
ERROR | blika jeli zavazna porucha
CONFIG | sviti zpozdeéni, blika po test rezim
ALIVE blika kazdych 0,5 s
CERR porucha komunikace CAN
COMM blika, je-li dostupna kom. CAN

(Obr &.4)

ERROR - pokud blika tato ¢ervena LED dioda jedna
se o zavadu nejcastéji komunikace, poskozeni
bootloaderu nebo $patné¢ nastavené adresy
sbérnice

CONFIG - blika-li samotna znamena to aktivni testo
vaci rezim

ALIVE - rychlé blikani spole¢né s CONFIG signalizuje
nahravani SW z DIGI modulu

CERR - signalizuje poruchy CAN

COMM - blikanim tato zelena LED dioda signalizuje
chod komunikace

Je-li ve spravné nastaveno a zapojeno bude na modulu
blikat pouze COMM po cca ls.

2.5. Testovaci rezim

Je urceny pro ovéfeni spravné funkénosti vsech vstupt
a vystupl, vyuzivan je nejCasteji pii ozivovani nebo pro
servisni techniky. V tomto rezimu lze otestovat
funkénost vsech teplotnich ¢idel, vystupt a komu-
nikace.

Spusténi testovaciho rezimu

Se provadi presunutim vsech pfepinacu do polohy OFF
a poté ptivedenim napajeni se spusti testovaci rezim, ne-
jdrive ale probéhne zakladni ovétovaci rezim, ktery se
spousti vzdy po privedeni napajeni. Po skonceni
nabé&hne testovaci rezim, v tomto rezimu lze otestovat
vSechny vstupy a vystupy. Dale musi blikat cervena
LED dioda ERROR.

Navrat do béZného reZimu

Po skonceni testovani je zapotiebi spustit modul do nor-
malniho rezimu, a to se provadi pfepnutim v§ech ptepi-
nact do polohy ON a kratce na to pfepnutim zase do
polohy OFF. V normalnim rezimu musi blikat LED
diody ERROR a ALIVE soucasné. Je-li pfipojena ko-
munikace bude blikat zelena LED dioda COMM a
zhasne LED dioda ERROR.

2.6. Uvedeni do chodu
Pro uvedeni do chodu IRC systému se musi provést
nékolik kroki.

1) Pouzit vhodny zdroj napajeni 24V/DC s dostatecnym
odbérem proudu, pfedem spocitat maximalni odbér a
podle toho zvolit vhodny zdroj, doporucujeme pouzivat
zdroje Meanwell DR (15-60)-24 viz. obrazek ¢5.
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(Obr&.5)

2) Mame-li vybrany zdroj mizeme pokrocit k bodu
elektrické zapojeni které je popsané v kapitole 4.

3) Pokud je vSe provedeno dle el. zapojeni, piejdeme ke
kroku uvedeni do chodu, privedeme napajeci napajeni
a budeme sledovat chovani v§ech modult zapojenych v
systému pomoci LED diod viz nize popsané.

Po ptivedeni napéti je mozné sledovat stav, ktery je pa-
trny pouze kratce po privedeni napéti. Modul bez ptipo-
jené komunikace, pouze s ptivedenym napétim.
Stav po zapnuti:
Postupné se rozsviceji vSechny diody a sepnou se
vSechny vystupy, poté postupné zhasinaji vSechny
diody. Pokud blikaji LED diody ERROR a ALIVE,
znamena to Ze je modul ptipraven k pouziti.

Ted’ uz jen staci pripojit DIGI do mistni sité¢ konek-
torem RJ45 a je mozné zacit ovladat systém pomoci ap-
likace HEAT Control.

3. Provedeni moduld

Vsechny moduly jsou dodavany s zeleném plastovém
korytu vyrobeny z nehoflavého plastu. Instaluji se na
DIN listu v el. rozvadécich.

3.1. Modul DIGI CAN

Tento modul je napajen 24V proto zde nehrozi

nebezpedi trazu el. proudem ale dbejte na maximalni

bezpecnost a vyvarujte se primému dotyku s napajecim

napétim. Modul obsahuje baterii 3V proto zamezte

piimému dotyku s baterii a jinymi kovovymi predméty

s diivodit mozného zkratu a poskozeni zatizeni.
Rozméry: 100x85 mm (8/v)

(Obr &.6)
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Vymeéna baterie CR 2032 se doporucuje provadet
kazdych 5 let.

Vyménu provadéjte vzdy bez napéti !

3.2. Modul IRC4

Modul je napajen 24V/DC a proto zde nehrozi
nebezpeci urazu el. proudem, ale dbejte na maximalni
bezpecnost a vyvarujte se piimému dotyku s napajecim
napé&tim.

K modulu se pfipojuji az 4 teplotni ¢idla urcené pro
méfteni teplot v prostoru ADS 100... (1x ¢idlo pro jednu
mistnost) a az 4 vystupy pro termolelektrické hlavice,
které jsou napajeny z tohoto modulu. Spina se tedy proti
nule (GND) Pocet hlavic na jednu mistnost je omezena
celkovym piikonem hlavic (max 3A).

D18 o D17
(o
T T2 RV ANR-T1

(Obr &.7)

V ptipadé prasklé pojistky je potieba ji vyménit, pouzité po-
jistky T3A/250V.

3.3. Hlavice Honeywell T-smart
Doporuceny maly piimy termoelektricky pohon Smart-
T je uréen pro dvoubodové ¢asove nastavitelné a PWM
regulatory topeni a chlazeni vybavené ventilatory, otop-
nymi télesy, podlahovym vytapénim a konvektory.

(Obr &.8)

4. Elektricka instalace
4.1. Obecny popis

Elektrickou instalaci tohoto modulu muze provadét
pouze osoba spliujici kvalifikaci dle vyhlasky 50/78sb.
§6 a vyssi.

4.2. Schéma zapojeni

Elektricka zapojeni IRC systému je na posledni strané

tohoto navodu na strané 8 a elektricka zapojeni moduld
DIGI CAN a IRC4 naleznete na str.9.

4.2.1. Zapojeni DIGI CAN

Na tomto schématu obr.9 je zobrazené zapojeni modulu
DIGI CAN. Napajeci napéti 24 V/DC, komunikace
CAN a pfipojeni k siti internet pomoci sitového kabelu
CAT-5e.

Napajeni
24VDC

Komunikace CAN

(Obr &.9)

4.2.2. Zapojeni IRC4

Na tomto schématu je znazorfieno zapojeni vstupu a
vystupt. Dale svorky uréené pro napajeni a napajeni
hlavic a také svorka pro sbérnici CAN komunikace
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4.3.1. Uchyceni na DIN listu

Modul je upevnén v takzvaném plastovém korytu, ktery
je urceny pro uchyceni na DIN listu v elektrickém roz-
vadéci.

Samotné uchyceni na DIN listu se provadi standardnim
zpisobem pii upeviovani pfistrojti urceny k pripevnéni
na DIN listu.

4.3.2. Popis a pouziti predepsanych vodicu
Svorky na modulech jsou urcené pro prifezy vodic¢lt od
0,5 - 1,5 mm2. Vodi¢ miZze byt jednak lanko tak tvrdy
drat. Jen u lanka se doporucuje pouzit el. dutinky pro
zmacknuti v§ech lanek v kabelu. U tvrdého vodice neni
zapotiebi pouzivat dutinky.

Popis jednotlivych svorek a doporucené vodice:

DIGI CAN
- NAPAJENI (24V, GND) - 2x cyky priifez 1,0 mm
- CAN1 (GND, H1, L1) - 3x HO5V prifez 0,5 mm
- RJ45 (CAT-5E) - konektor pro pfipojeni k internetu

IRC4

- INAP (24V, GND vstupni napéjeni) - 2x cyky prtiez 1,0
mm

- TNAP (24V, GND napéjeni hlavic) - 2x cyky prifez 1,0
mm

- TEPLOTY konektor S4 (5V, TO, T1, GND, 5V, T2, T3,

GND) - 8x HO5V priifez 0,5 mm
- HLAVICE (S0, S1, S0, S2, S0, S3, S0,S4) - 8x HO5V
prufez 0,5 mm
- CAN (L, H, GND) - 3x HO5V pruifez 0,5 mm

4.3.3. Pouziti svorek

Jedna se o klasické Sroubovaci svorky, dulezité je
vhodné pouziti plochého Sroubovaku.

4.3.4. IRC systém v el. rozvadédi

Na obr.11 je prikladna ukazka zapojeni celého systému
véetné napajeciho zdroje 24V + jisténi.

5. Technické parametry

DIGI CAN - fidici jednotka

Uchyceni DIN lista
B | LI ] e Napa’jenl’ DC 24V
ADS 100 ADS100 ADS100 ADS100
Mistnost 4 Mistnost 3 Mistnost 2 Mistnost 1 Odbér proudu 0,070 A
5 Sbérnice CAN 1x (3x vodic)
(Obr &.10)
Rozhrani Ethernet RJ 45

4.3. Montaz do rozvadéce

Rozméry (SxVxH)

100 x 85 x 45 mm

Veskera elektricka montaz by méla byt provadéna tech-
nikem-elektrikafem, ktery je registrovan u firmy
ADDAT s.r.0., a to z davodi mozné neodborné montaze
hrozi poskozeni zafizeni ptipadné nebezpeci urazu elek-
trickym proudem.




IRC4 - rozSifujici modul

Uchyceni DIN lista

Napajeci napéti DC 24V

Odbér proudu 0,096 A

Odbér hlavice MT04-24 NO 200 mA
Zatizitelnost vystupu 1,5A na vystup
Teplotni rozsah -50 az +125°C
Cidlo v mistnosti ADS 100 ABB / ITL
Termohlavice MT4-24LC-NO
Rozméry 178x120x41 mm

Honeywell MT4-24LC-NO - termoel. hlavice

Uchyceni M30 x 1,5
Napajeci napéti 24v/DC
Spotieba 2W

Zdvih 4 mm
Minimilni doba zdvihu 6 minut
Rozméry 63x45x42 mm

6. Priklad specifikace objednavky

Pozadavek regulace na vytapéni pro 4 mistnosti celkem

6 topnych prvka.

Zdroj napajeni DR(15-60)-24 ........ ks
Modul DIGI CAN ........ccoeovvvrrnnen. 1ks
Modul IRC4 ..o 1ks

Termoel. pohon MT04 24 NO ....... 6ks
Cidlo pokojové teploty ADS100 ... 4ks *)
Zprovoznéni a Skoleni ................... 1ks

*) ADS 100 se vyrabi ve 3 variantach ADS 100 obyc¢ejna krabicka od
Sensitu, ADS 100 ABB v provedeni Element viz nabidka ABB a ADS
100 ITL novinka provedeni na omitku viz www.addat.cz.

7. Bezpecnostni opatreni

- Zatizeni musi byt napajeno dle technické parametry s
ptipojenym ochrannym obvodem.

- Nepiekracujte jmenovité pracovni parametry zatizeni
viz. technické parametry.

- Moznost urazu v disledku zasazeni elektrickym prou-
dem - nedotykejte se svorek, je-li zapnuto napdjeni.

- Chrante zafizeni pted proniknutim jakychkoliv pted-
métd nabo kapalin - hrozi zasazeni proudem nebo
poskozeni zafizeni.
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Elektrické zapojeni IRC systému
pfikladné zapojeni 10 mistnosti
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hlavice hlavice hlavice hlavice hlavice hlavice hlavice hlavice hlavice hlavice
24VDC 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC 24VDC 24vVDC 24vDC 24VDC 24VDC
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. - P . o . Projekt: Vykres &.: :
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